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. Poziom odniesienia rzednych: Amsterdam (Am).

. Wymiary podano w m.

. Szczegdly A—A, B-B, C-C pokazano na odrebnych rysunkach.

. Wzmocnienie terenu w miejscach utwardzonych dojs$¢ do pomostu moze
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LEGENDA:

Zakres inwestyciji

Prawa strona istniejgcego
szlaku Zeglownego

Lewa strona istniejgcego
szlaku Zeglownego

Trasa podejsciowa do nowoprojektowanej
mariny i basendw istniejgcych

————— Zakres robdt bagrowniczych

Linia brzegowa

Instalacje wodociggowe

Instalacje elektrenergetyczne

1 Podniesienie terenu do rzednej
© 4 do 1,40m n.p.m.

Falochron

Pomost ptywajgcy

Platforma widokowa

Wyspa brzegowa
do mocowania pomostow

77777 Ubezpieczenie brzequ
"] (konstrukcja gabionowa)

Chodnik

A Zieles

Wysiegnik cumowniczy

Trap dojsciowy L=8m

Pal w obejmie $lizgowej

Drzewo nanoszone recznie

Brak drzewa w terenie

Drzewo do usuniecia ze wzgledu
na kolizje z inwestycjg

Grupa krzewdw do usuniecia

v ze wzgledu na kolizje z inwestycjq
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Stany wody notowane na wodowskazie
przy MoScie Dtugim,

rzedna zera wodowskazu: -5,04 m Am
HKr=HAm-0,08m

RYSUNEK NR Z:

MAPA SYTUACYINO — WYSOKOSCIOWA

byé wykonane za pomocq materaca z geotkaniny lub réwnowaznie

Z KONCEPCJA MARINY

za pomocq wymiany gruntu. Wybor zostanie dokonany w projekcie
budowlanym.

skala 1:1000




